
 
 

ระเบียบกรมท่ีดิน 
ว่าด้วยการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม 

พ.ศ. ๒๕๕๓ 
--------------------------------- 

 
  โดยที่เป็นการสมควรปรับปรุงหลักเกณฑ์และวิธีการในการ รังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดย
ระบบดาวเทียมให้สอดรับกับเทคโนโลยีด้านการรังวัดด้วยดาวเทียมท่ีมีเทคนิค เครื่องมือ วิธีการรังวัดพัฒนา
สูงขึ้น เพ่ือให้การปฏิบัตงิานของพนักงานเจ้าหน้าที่และ   การน าไปใช้งานด้านการรังวัดและท าแผนที่ของกรมท่ีดิน
ด าเนินการไปอย่างมีประสิทธิภาพ   และเป็นมาตรฐานเดียวกัน ดังนั้น อาศัยอ านาจตามความในมาตรา                      ๓๒   แห่ง
พระราชบัญญัติระเบียบบริหารราชการแผ่นดิน พ.ศ. ๒๕๓๔ ซ่ึงแก้ไขเพิ่ มเติมโดยพระราชบัญญัติระเบียบ
บริหารราชการแผ่นดิน (ฉบับที่ ๕) พ.ศ. ๒๕๔๕ ประกอบกับข้อ ๒ (๑) (๔) และ ข้อ ๔ ก (๑๒) (ก) แห่ง
กฎกระทรวงแบ่งส่วนราชการกรมท่ีดิน กระทรวงมหาดไทย พ.ศ. ๒๕๔๕ ออกตามความในพระราชบัญญัติ
ระเบียบบริหารราชการแผ่นดิน พ.ศ. ๒๕๓๔ กรมท่ีดินจึงวางระเบียบไว้ ดังต่อไปนี้ 
  ข้อ ๑  ระเบียบนี้เรียกว่า “ระเบียบกรมท่ีดินว่าด้วยการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบ
ดาวเทียม พ.ศ. ๒๕๕๓”  
  ข้อ ๒  ระเบียบนี้ให้ใช้บังคับตั้งแตบ่ัดนี้เป็นต้นไป 
  ข้อ ๓  ให้ยกเลิกระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม 
พ.ศ. ๒๕๔๓ 
  ข้อ ๔  บรรดาระเบียบ ค าส่ัง ประกาศ หรือหนังสือส่ังการอ่ืนใดซ่ึงขัดหรือแย้งกับระเบียบนี้
ให้ใช้ระเบียบนี้แทน 
  ข้อ ๕  ในระเบียบนี ้
  “หมุดดาวเทียม” หมายถึง หมุดหลักฐานแผนที่ ที่ได้ค่าพิกัดจากการรับสัญญาณดาวเทียม 
  “หมุดดาวเทียม  Static” หมายถึง หมุดดาวเทียมท่ีได้ค่าพิกัดจากการรับสัญญาณดาวเทียม
โดยวิธีการรังวัดแบบสถิต (Static) ซ่ึงหมายความรวมถึง หมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระ
เกียรติ และหมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมชนิดมั่นคงถาวร 
  “หมุดดาวเทียม Rapid Static” หมายถึง หมุดดาวเทียมท่ีได้ค่าพิกัดจากการรับสัญญาณ
ดาวเทียมโดยวิธีการรังวัดแบบสถิตอย่างเร็ว (Rapid or Fast Static) 
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  “หมุดดาวเทียม  RTK” หมายถึง หมุดหลักฐานแผนที่  ที่ได้ค่าพิกัดจากการรับสัญญาณ
ดาวเทียมโดยวิธีการรังวัดแบบจลน์ได้ค่าพิกัดทันที ณ เวลาท าการรังวัด (Real Time Kinematics, RTK)  
  “หมุดพยานดาวเทียม” หมายถึงหมุดหลักฐานแผนที่ที่สร้างขึ้น เพ่ือใช้ค้นหาและตรวจสอบ
ต าแหน่งของหมุดดาวเทียม Static 
  “การรับสัญญาณดาวเทียมแบบสถิต (Static)” หมายถึง การรับสัญญาณดาวเทียมไม่น้อยกว่า 
๒ จุดพร้อมๆ กัน ในช่วงเวลาเดียวกัน 
  “การรับสัญญาณดาวเทียมแบบ สถิตอย่างเร็ว  (Rapid or Fast Static)” หมายถึง การรับ
สัญญาณดาวเทียมไม่น้อยกว่า  ๒ จุดพร้อมๆ กัน ในช่วงเวลาเดียวกัน ใช้ระยะเวลาในการรับสัญญาณ
ดาวเทียมน้อยกว่าการรับสัญญาณดาวเทียมแบบสถิต (Static)   
  “การรับสัญญาณดาวเทียมแบบจลน์ได้ค่าพิกัดทันที ณ เวลาท าการรังวัด (Real Time 
Kinematics, RTK)” หมายถึง การรับสัญญาณดาวเทียมโดยการน าเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมเครื่องหนึ่ง  
หรือหลายเครื่อง ไปรับสัญญาณที่หมุด ซ่ึงเป็นสถานีฐาน (Base Station) และให้ เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
เครื่องอ่ืน ๆ ไปรับสัญญาณที่ หมุดหรือต าแหน่งที่ต้องการทราบค่าพิกัด  โดยมีระบบส่ือสารส่งข้อมูลจาก
สถานีฐาน (Base Station) ไปยังเครื่องรับทีห่มุดหรือต าแหน่งที่ต้องการทราบค่าพิกัดนั้น  
  “สถานีฐาน (Base Station)” หมายถึง หมุดดาวเทียมท่ีทราบค่าพิกัดใช้อ้างอิงเพื่อค านวณค่า
พิกัดในการรับสัญญาณดาวเทียมแบบจลน์ได้ค่าพิกัดทันที ณ เวลาท าการรังวัด 
  ข้อ ๖  การสร้างหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม ต้องมีลักษณะและแบบตามที่ก าหนดใน
ภาคผนวก ก. 
  ข้อ ๗  การให้รหัส หมุดดาวเทียม  และหมุดพยานดาวเทียม  ให้เป็นไปตาม ที่ก าหนดใน
ภาคผนวก ข.   
  ข้อ ๘ ให้ส านักเทคโนโลยีท าแผนที่ จัดท าฐานข้อมูลเพื่อควบคุมรหัสหมุดดาวเทียม ข้อมูล
การรับสัญญาณดาวเทียม และค่าพิกัดหมุดดาวเทียม ในรูปแบบดิจิทัลรวมท้ัง เอกสารที่เกี่ยวข้องไว้เ พื่อการ
ตรวจสอบและอ้างอิง 
  ข้อ ๙ หมุดดาวเทียม ให้สร้างในต าแหน่ งท่ีมั่นคง ยากต่อการถูกท าลาย สามารถค้นหาได้
โดยง่าย และสะดวกต่อการใช้งานอยู่ในต าแหน่งที่โล่ง ไม่มีส่ิงกีดขวางท่ีมุมสูง ๑๕ องศา (15o Elevation cut-
off) นอกจากนี้ยังต้องค านึงถึงส่ิงท่ีอาจรบกวนต่อการรับสัญญาณได้ เช่น ต าแหน่งของหมุดต้องไม่อยู่ใกล้
แหล่งน้ าขนาดใหญ่ หรือใกล้อาคารส่ิงก่อสร้างท่ีมีผิวเรียบ ท าให้เกิดการสะท้อนกลับของคล่ืนหลายทิศทาง  
(Multipath) มายังเสาอากาศได้ ต าแหน่งของหมุดต้องไม่อยู่ใกล้เสาอากาศที่รับสัญญาณที่มีความถ่ีเดียวกัน  
หรือใกล้เคียงกันกับความถ่ีของสัญญาณดาวเทียม รวมท้ังหลีกเล่ียงตั้งใกล้สถานี วิทยุ เสาอากาศการส่ือสาร
แรงสูง (High Power Communication Antenna) สายส่งศักย์สูง (High Voltage Transmission Line) หรือเสา
อากาศเรดาร์ เป็นต้น 
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  ข้อ ๑๐ การสร้างหมุดดาวเทียม Static หมุดดาวเทียม Rapid Static และหมุดดาวเทียม RTK 
ให้เป็นไปตามที่ก าหนดในภาคผนวก ค.  
  ข้อ ๑๑ การรับสัญญาณดาวเทียมแบบจลน์ได้ค่าพิกัดทันที   ณ เวลาท าการรังวัด ให้ใช้รับสัญญาณหา
ค่าพิกัดหมุดหลักเขตที่ดินได ้
  ข้อ ๑๒ คุณลักษณะของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ 
และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ ให้เป็นไปตามหลักเกณฑท์ีก่ าหนดในภาคผนวก ง. 
  ข้อ ๑๓ การใช้แบบพิมพ์ในการปฏิบัติงานรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม ให้ใช้
แบบพิมพ์ท่ีก าหนดในภาคผนวก จ.   
  ข้อ ๑๔ ค่าภาคของทิศ  ที่ค านวณได้จากค่าพิกัด หมุดดาวเทียม  Static  และ ค่าพิกัด
หมุดดาวเทียม Rapid Static ให้น าไป ใช้ในการค านวณเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่หลักหรือย่อย 
ส าหรับค่าภาคของทิศท่ีค านวณได้จากค่าพิกัดหมุดดาวเทียม RTK ให้น าไปใช้ในการค านวณเส้นโครงงาน
หมุดหลักฐานแผนที่เพื่อเก็บรายละเอียด เท่านั้น 
  ข้อ ๑๕  เมื่อปรากฏว่าหมุดดาวเทียมหรือหมุดพยานดาวเทียม คลาดเคล่ือน สูญหายหรือ   
ถูกท าลาย ให้รายงานต่อกรมท่ีดิน และให้ ส านักเทคโนโลยีท าแผนที่ ด าเนินการ ปรับปรุงฐานข้อมูลให้เป็น
ปัจจุบัน หรือสร้างหมุดดาวเทียมและหมุดพยานดาวเทียมขึ้นใหม่ 
  ข้อ ๑๖  ให้ผู้อ านวยการส านักเทคโนโลยีท าแผนที่รักษาการตามระเบียบนี้ 
 

   ประกาศ ณ วันที ่  ๒๒   มิถุนายน   พ.ศ. ๒๕๕๓ 
 
 
                                                                                          อนุวัฒน์   เมธีวิบูลวุฒ ิ
                      (นายอนุวัฒน์   เมธีวิบูลวุฒ)ิ 
                                อธิบดีกรมท่ีดิน 
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               ๑.  หมุดดาวเทียม Static เป็นหมุดคอนกรีต มีขนาด ๐.๒๕ x ๐.๒๕ x ๐.๕๐ เมตร ฝังหัวหมุด 
ดาวเทียมและมีค าว่า “หมดุดาวเทียม กรมท่ีดิน” โดยมีลักษณะและแบบดังนี้  
  

 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม 
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               ๒.  หมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรติ มี ๒ แบบคือ  
                  ๒.๑ แบบที่ ๑ เป็นหมุดคอนกรีตเสริมเหล็กผิวเรียบรูปทรงกระบอก เส้นผ่านศูนย์กลาง ๐.๕๐ 
เมตร โดยมีลักษณะและแบบดังนี้  
 

 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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ภาพแสดงการเสริมเหล็กและฐานรากของหมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรต ิแบบที่ ๑ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                  

 
 
 

 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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 ๒.๒ แบบที ่๒ เป็นหมุดคอนกรีตเสริมเหล็กรูปทรงปิรามิดหัวตัด โดยมีลักษณะและแบบดังนี ้
 

 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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ภาพแสดงการเสริมเหล็กและฐานรากของหมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรต ิแบบที่ ๒ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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แบบหัวหมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรต ิมีรายละเอียดดังนี ้
 

 
 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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แบบหัวหมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรต ิมีรายละเอียดดังนี้ (ต่อ) 
 
 

 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 



   11 

 
 

 
 
  

แผ่นป้ายสแตนเลสยึดแนบสนิทกับคอนกรีต ด้านข้างของหมุดดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรต ิ               
มีรายละเอียดดังนี ้
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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               ๓.  หมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมชนิดมั่นคงถาวร เป็นหมุดคอนกรีตเสริมเหล็กสูงจากระดับพ้ืนดิน 
๐.๔๐ เมตร สูงจากฐานคอนกรีตใต้ผิวดิน ๐.๕๐ เมตร วางอยู่บนฐานคอนกรีตใต้ผิวดินขนาด         ๑.๐๐ x 
๑.๐๐ x ๐.๑๐ เมตร ฐานรากตั้งบนเสาเข็มคอนกรีต ๑ ต้น ฝังหัวหมุดทองเหลืองในคอนกรีต           โดยมี
ลักษณะและแบบดังนี ้ 
 

 
 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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๔.  หมุดดาวเทียม Rapid Static  และ  หมุดดาวเทียม  RTK  ให้ใช้หมุดคอนกรีตขนาด               

๐.๑๕x ๐.๑๕ x ๐.๕๐ เมตร มีค าว่า “กรมท่ีดิน” อยู่แถวบน และ “ พ.ศ.XXXX ” อยู่แถวล่าง  และใช้หัวหมุด
ทองเหลืองเขียนรหัสหมุดไว้อย่างชัดเจน โดยมีลักษณะและแบบดังนี ้

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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๕.  หมุดพยานดาวเทียม มีขนาด ๐.๒๕ x ๐.๒๕ x ๐.๕๐ เมตร มีค าว่า “หมุดหลักฐานแผนที”่ อยู่

แถวบน  และ “กรมท่ีดิน” อยู่แถวล่าง และใช้หัวหมุดทองเหลืองเขียนรหัสหมุดไว้อย่างชัดเจน 
 

 

 
 
  

ภาคผนวก ก. 
ลักษณะและแบบของหมดุดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม (ต่อ) 
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รายละเอียด ช่ือหมุด 

๑. รหัสของหมุดดาวเทียมที่ใช้ร่วมกับหน่ วยงานอ่ืน   
   ๑.๑ ใช้ร่วมกับหมุดโครงข่ายสามเหลี่ยมของกรมแผนที่ทหาร 
หมายเลข 91 

ใช้รหัส "D00091" 

   ๑.๒ ใช้ร่วมกับหมุดโครงข่ายสามเหลี่ยมของกรมแผนที่ทหาร
หมุดอื่น ๆ นอกจากข้อ ๑.๑ 

ใช้รหัส "D01" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 3 หลัก ตามหมายเลข
ของหมุดโครงข่ายสามเหลี่ยมนั้น เช่น "D01324" เป็นต้น 

   ๑.๓ ใช้ร่วมกับหมุดวงรอบช้ันที่หนึ่งของกรมแผนที่ทหาร  ใช้รหัส "D02" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 3 หลัก ตามหมายเลข 

  ของหมุดวงรอบนั้น เช่น "D02293" เป็นต้น 

   ๑.๔ ใช้ร่วมหมุดหลักฐานแผนที่ของหน่วยงานอื่น ๆ  ใช้รหัส "D03" ถึง "D04" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 3 หลัก 

เช่น หมุดหลักฐานแผนที่ของกรมชลประทาน  เป็นต้น เช่น  "D03324" เป็นต้น 

๒. รหัสของหมุดดาวเทียมที่กรมที่ดินสร้างขึ้น    

   ๒.๑ หมุดดาวเทียมที่เป็นหมุดควบคุมหลัก  (Major Control)     ใช้รหัส "D05" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 3 หลัก   

ที่ได้จากการปรับแก้โครงข่ายหมุดดาวเทียมทั่วประเทศ เช่น  "D05020"  เป็นต้น 

   ๒.๒ หมุดดาวเทียม Static ใช้รหัส "D1" ถึง "D4" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 4 หลัก 

 
เช่น "D10053" เป็นต้น 

   ๒.๓ หมุดดาวเทียม Rapid Static 
       ๒.๓.๑  สร้างหมุดจากสถานโีครงข่าย  (Network Base 
Station) เป็นหมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้นโครงงานหมุด
หลักฐานแผนทีห่ลักหรือสร้างเป็นสถานีฐาน 

ใช้รหัส "D5" ถึง "D9" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 4 หลัก 
เช่น  "D50053"  เป็นต้น  

       ๒.๓.๒ สร้างหมุดจากสถานีฐานเด่ียว (Single Base Station) 
เพื่อการสร้างระวางแผนที ่หรือเพื่อโยงยึดเก็บรายละเอียดหรือ 
เป็นหมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่
ย่อยหรือเป็นหมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้นโครงงานหมุด
หลักฐานแผนที่เพื่อเก็บรายละเอียด 

ใช้รหัส "T"  และ "U" ตามด้วยรหัสจังหวัด และตามด้วย 
เลขอารบิคอีก 5 หลัก แทนช่ือหมุด เช่น จังหวัดสระบุรี 
"T5900001" เป็นต้น 

  
 
 
 
 
 

ภาคผนวก  ข. 
รหัสของหมุดดาวเทียม 
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รายละเอียด ช่ือหมุด 

   ๒.๔ หมุดดาวเทียม RTK 
 

      ๒.๔.๑  สร้างหมุดจากสถานีโครงข่าย (Network Base 
Station)   เพื่อการสร้างระวางแผนที ่หรือเพื่อโยงยึดเก็บ
รายละเอียด  หรือเพื่อใช้หาค่าพิกัดหมุดหลักเขตที่ดิน  

ใช้รหัส "V","W" และ "X" ตามด้วยรหัสจังหวัด และตามด้วย
เลขอารบิคอีก 5 หลัก แทนช่ือหมุด เช่น จังหวัด ชลบุรี 
"V0800001" เป็นต้น 

      ๒.๔.๒  สร้างหมุดจากสถานีฐานเด่ียว (Single Base Station)   
เป็นหมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้นโครงงานแผนที่เก็บรายละเอียด ใช้รหัส "A" ถึง "C" , "E" ถึง "H" และ "K" ถึง "Z" 

 
ยกเว้น "O","T","U" , "V","W" และ "X"   

 
ตามด้วยรหัสจังหวัด  และตามด้วยเลขอารบิคอีก 4 หลัก 

 
แทนช่ือหมุด เช่น จังหวัดกาญจนบุรี "E020001" เป็นต้น 

   ๒.๕  หมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมชนิดม่ันคงถาวร  
 

ใช้รหัส "2" ตามด้วยเลขอารบิคอีก 5 หลัก  
 เช่น  "200447" เป็นต้น 

๓. หมุดพยานดาวเทียม  
     สร้างขึ้นเพื่อใช้ตรวจสอบต าแหน่งของหมุดดาวเทียม Static ใช้รหัสหมุดดาวเทียมนั้น ตามด้วยเครื่องหมาย "/" 

 
 และเลขอารบิคอีก1 หลัก เช่น "D11145/1" เป็นต้น 

 
 

  

ภาคผนวก  ข. 
รหัสของหมุดดาวเทียม (ต่อ) 
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รหัส จังหวัด รหัส จังหวัด รหัส จังหวัด รหัส จังหวัด 
01 กระบี ่ 21 นครราชสีมา 41 ภูเก็ต 61 สุราษฎร์ธาน ี
02 กาญจนบุร ี 22 นครศรีธรรมราช 42 มหาสารคาม 62 สุรินทร์ 
03 กาฬสินธ์ุ 23 นครสวรรค ์ 43 แม่ฮ่องสอน 63 สุโขทัย 
04 ก าแพงเพชร 24 นนทบุร ี 44 ยะลา 64 สงขลา 
05 ขอนแก่น 25 นราธิวาส 45 ระนอง 65 สิงห์บุรี 
06 จันทบุร ี 26 น่าน 46 ระยอง 66 หนองคาย 
07 ฉะเชิงเทรา 27 บุรีรัมย ์ 47 ราชบุรี 67 อ่างทอง 
08 ชลบุรี 28 ปทุมธานี 48 ร้อยเอ็ด 68 อุดรธานี 
09 ชัยภูม ิ 29 ปัตตาน ี 49 ลพบุรี 69 อุตรดิตถ์ 
10 ชัยนาท 30 ประจวบคีรีขันธ์ 50 เลย 70 อุบลราชธานี 
11 ชุมพร 31 ปราจีนบุร ี 51 ล าปาง 71 อุทัยธานี 
12 เชียงราย 32 พังงา 52 ล าพูน 72 มีนบุร ี
13 เชียงใหม่ 33 พัทลุง 53 ศรีษะเกษ 73 ธัญบุร ี
14 ตรัง 34 พระนคร 54 สกลนคร 74 ยโสธร 
15 ตราด 35 พระนครศรีอยุธยา 55 สตูล 75 พะเยา 
16 ตาก 36 พิษณุโลก 56 สมุทรปราการ 77 สระแก้ว 
17 ธนบุรี 37 พิจิตร 57 สมุทรสงคราม 78 หนองบัวล าภู 
18 นครนายก 38 เพชรบุรี 58 สมุทรสาคร 79 อ านาจเจริญ 
19 นครปฐม 39 เพชรบูรณ ์ 59 สระบุรี 

  20 นครพนม 40 แพร่ 60 สุพรรณบุร ี
   

  

ภาคผนวก  ข. 
รหัสจังหวัดส าหรับชื่อหมุดดาวเทียม 
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๑. การสร้างหมุดดาวเทียม 
๑.๑. การสร้างหมุดดาวเทียม Static 
ให้สร้างหมุดพยานดาวเทียมขึ้นอีก ๒ หมุด ประกอบกันเป็นรูปสามเหล่ียม และให้รังวัดมุมรอบจุด

ทั้งสาม โดยคู่หมุดที่จะท าการรังวัดอาซิมุททางดาราศาสตร์จากดาวหรือค านวณอาซิมุทจากการรับสัญญาณ
ดาวเทียม ต้องมีระยะไม่น้อยกว่า ๔๐๐ เมตร 
 
 
 
 
 

๑.๒ การสร้างหมุดดาวเทียม Rapid Static 
การสร้างหมุดดาวเทียม Rapid Static เพื่อเป็นสถานีฐานหรือเพื่อเป็นหมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้น

โครงงานหมุดหลักฐานแผนที ่ให้สร้างจ านวน ๓ หมุด โดยมีระยะห่างระหว่างหมุดไม่น้อยกว่า ๒๐๐ เมตร 
ในกรณีที่สร้างหมุดดาวเทียม Rapid Static เพื่อสร้างระวางแผนที่ หรือเพื่อโยงยึดเก็บรายละเอียด หรือเป็น
หมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่เพื่อเก็บรายละเอียด หรือเป็นหมุดออกหรือเข้า
บรรจบเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่ย่อย ให้มีระยะห่างระหว่างหมุดไม่น้อยกว่า ๑๐๐ เมตร 

๑.๓ การสร้างหมุดดาวเทียม RTK 
การสร้างหมุดดาวเทียม RTK เพื่อสร้างระวางแผนที่ หรือเป็นหมุดเพ่ือโยงยึดเก็บรายละเอียดหรือ

เป็นหมุดออกหรือเข้าบรรจบเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่เพื่อเก็บรายละเอียด หรือหมุดบังคับภาพถ่าย
ให้สร้างจ านวน ๓ หมุด โดยมีระยะห่างระหว่างหมุดไม่น้อยกว่า ๒๐๐ เมตร 
 

๒. สัญลักษณ์หมุดดาวเทียมและหมุดพยานดาวเทียม 
๒.๑ หมดุดาวเทียม Static หมุดดาวเทียม Rapid Static และหมุดดาวเทียม RTK ให้ใช้สัญลักษณ์            

เป็นรูปวงกลมมีเส้นผ่านศูนย์กลาง ๓ มิลลิเมตร และมีสามเหล่ียมด้านเท่าอยู่ภายใน 
๒.๒หมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมกรมท่ีดินเฉลิมพระเกียรติ และหมุดหลักฐานแผนที่ดาวเทียมชนิด

มัน่คงถาวร ให้ใช้สัญลักษณ์          เป็นส่ีเหล่ียมจัตุรัสขนาด ๓ x ๓ มิลลิเมตร และมีส่ีเหล่ียมอยู่ภายใน 
๒.๓ หมุดพยานดาวเทียม  ให้ใช้สัญลักษณ ์     ขนาด ๒ x ๒ มิลลิเมตร 
 
๒.๔ ภาคของทิศ   ให้ใช้สัญลักษณ์                  

 ภาคผนวก ค. 
การสร้างหมุดดาวเทียมและสัญลักษณ์ของหมุดดาวเทียม 

 

น 
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 คุณลักษณะของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ และการรับ
สัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ ให้มีหลักเกณฑ์ดังต่อไปนี ้
 

๑. การรับสัญญาณดาวเทียม แบบสถิต (Static) 
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๑. คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม  
      ๑.๑ ความถี่และจ านวนช่องของเครื่องรบัสัญญาณดาวเทียม ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมต้ังแต่ 2 ความถี่ขึ้นไป 

 
 และไม่น้อยกว่า 12 ช่องรับสัญญาณ 

     ๑.๒ ความคลาดเคลื่อนของการรังวัด ไม่เกิน   (5 mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐาน) 

     ๑.๓ การรับข้อมูล ให้รับข้อมูลทั้งที่เป็นแบบรหัสและคลื่นส่ง 

      (Code and Carrier Phase Observation) 

     ๑.๔ อัตราการรับและบันทึกข้อมูลดาวเทียม          ≤   15 วินาทีต่อครั้ง 

๒. วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๒.๑ จ านวนดาวเทียมที่รับสัญญาณ            5 ดวง 

   ๒.๒ มุมกั้นท้องฟ้า (Mask Angle)            15 

   ๒.๓ ระยะเวลาในการรับสัญญาณดาวเทียม            1 ช่ัวโมง 

   ๒.๔ จ านวนหมุดควบคุมทางราบในโครงข่าย            3 หมุด 

   ๒.๕ จ านวนหมุดควบคุมทางด่ิงในโครงข่าย            4 หมุด 

   ๒.๖ ชนิดของหมุดควบคุมในโครงข่าย   หมุดดาวเทียม Static 

   ๒.๗ จ านวนครั้ง            2 ครั้ง  

           และจ านวนเครื่องในการรับสัญญาณดาวเทียมต่อหนึ่งหมุด  และต่างเครื่องรับสัญญาณ 

   ๒.๘ จ านวนเส้นฐานต่อหนึ่งหมุด            3 เส้นฐาน 

   ๒.๙ ลักษณะของโครงข่าย   

      ๒.๙.๑ ลักษณะรูปเหลี่ยม (Polygon) ของโครงข่าย เป็นรูปปิด สามเหลี่ยมหรือสี่เหลี่ยม ต่อเนื่องกัน  

      ๒.๙.๒ ความคลาดเคลื่อนบรรจบ (error of closure)    error of closure       1 : 100,000 

      ๒.๙.๓ ความแม่นย าของรูปทรงเรขาคณิตดาวเทียม     GDOP     ≤   8 

                   (Geometric Dilution of  Precision, GDOP) (โดยต้องค านวณ GDOP ล่วงหน้า) 

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ 
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๑. การรับสัญญาณดาวเทียม แบบสถิต (Static)    (ต่อ) 
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๓. การค านวณ   
     ๓.๑  การค านวณเส้นฐาน เป็นแบบ Iono free fixed 

     ๓.๒ ค่าเบี่ยงเบนมาตรฐานของการค านวณเส้นฐาน ไม่เกิน      0.03 เมตร 

      ๓.๓ ค่า Residual ในการค านวณปรับแก้โครงข่าย ทางราบ   ไม่เกิน      0.10 เมตร 

 
ทางด่ิง     ไม่เกิน      0.10 เมตร 

 
 

๒. การรับสัญญาณดาวเทียม แบบสถิตอย่างเร็ว (Rapid or Fast Static)  
     มี ๒ แบบ คือ 
      ๒.๑   แบบสถานีโครงข่าย (Network Base Station)   
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๑.คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๑.๑ ความถี่เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมต้ังแต่  1 ความถี่ขึ้นไป 

   ๑.๒ ความคลาดเคลื่อนของการรังวัด ไม่เกิน      (5 mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐาน) 

   ๑.๓ การรับข้อมูล ให้รับข้อมูลทั้งที่เป็นแบบรหัสและคลื่นส่ง 

        (Code and Carrier Phase Observation) 

   ๑.๔ อัตราการรับและบันทึกข้อมูลดาวเทียม         ≤  1 วินาทีต่อครั้ง 

 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ (ต่อ) 
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      ๒.๑   แบบสถานีโครงข่าย (Network Base Station)   (ต่อ)  
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๒. วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๒.๑ จ านวนดาวเทียมที่รับสัญญาณ              5 ดวง 

   ๒.๒ มุมกั้นท้องฟ้า (Mask Angle)              15  

   ๒.๓ เวลาในการรับสัญญาณดาวเทียม   

      ๒.๓.๑ กรณีเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม แบบ 1 ความถี่   

                 - ระยะเส้นฐานไม่เกิน 5 กิโลเมตร ให้รับสัญญาณไม่น้อยกว่า 20 นาท ี

                 - ระยะเส้นฐาน 5-10 กิโลเมตร ให้รับสัญญาณไม่น้อยกว่า 30 นาท ี

      ๒.๓.๒ กรณีเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม แบบ 2 ความถี่   

                 - ระยะเส้นฐานไม่เกิน 5 กิโลเมตร ให้รับสัญญาณไม่น้อยกว่า 10 นาท ี

                 - ระยะเส้นฐาน 5-10 กิโลเมตร ให้รับสัญญาณไม่น้อยกว่า 20 นาท ี

   ๒.๔ จ านวนหมุดควบคุมทางราบในโครงข่าย             3 หมุด 

   ๒.๕ ชนิดของหมุดควบคุมในโครงข่าย   หมุดดาวเทียม Static 

   ๒.๖ จ านวนเส้นฐานต่อหนึ่งหมุด            3 เส้น 

   ๒.๗ ลักษณะของโครงข่าย   

      ๒.๗.๑ ลักษณะรูปเหลี่ยม (Polygon) ของโครงข่าย เป็นรูปปิด สามเหลี่ยมหรือสี่เหลี่ยม ต่อเนื่องกัน  

      ๒.๗.๒ ความคลาดเคลื่อนบรรจบ (error of closure) error of closure       1 : 100,000 

      ๒.๗.๓ ความแม่นย าของรูปทรงเรขาคณิตดาวเทียม                  GDOP  ≤ 8   

                     Geometric Dilution of  Precision, GDOP)   (โดยต้องค านวณ GDOP ล่วงหน้า) 
๓. การค านวณ   
     ๓.๑ การค านวณเส้นฐาน 

           ๓.๑.๑  กรณีเครื่องรับสัญญาณแบบ 1 ความถี่ ให้ค านวณแบบ  L1 fixed    

          ๓.๑.๒ กรณีเครื่องรับสัญญาณแบบ 2 ความถี่ขึ้นไป ให้ค านวณ แบบ  Iono free fixed 

     ๓.๒ ค่าเบี่ยงเบนมาตรฐานของการค านวณเส้นฐาน  ไม่เกิน     0.05 เมตร 

     ๓.๓ ค่า Residual ในการค านวณปรับแก้โครงข่าย  ทางราบ  ไม่เกิน      0.10 เมตร,  

 
ทางด่ิง    ไม่เกิน      0.15 เมตร 

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ (ต่อ) 
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      ๒.๒   แบบสถานีฐานเดี่ยว (Single Base Station)     
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๑.คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๑.๑ ความถี่และจ านวนช่องของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมต้ังแต่  2 ความถี่ขึ้นไป 

  และไม่น้อยกว่า 12 ช่องรับสัญญาณ 

   ๑.๒ ความคลาดเคลื่อนของการรังวัด ไม่เกิน      (10 mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐาน) 

   ๑.๓ การรับข้อมูล ให้รับข้อมูลทั้งที่เป็นแบบรหัสและคลื่นส่ง 

           (Code and Carrier Phase Observation) 

   ๑.๔ อัตราการรับและบันทึกข้อมูลดาวเทียม  1 วินาทีต่อครั้ง และไม่น้อยกว่า 10 นาท ี

๒. วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๒.๑ จ านวนดาวเทียมที่รับสัญญาณ                  5 ดวง 

   ๒.๒ มุมกั้นท้องฟ้า (Mask Angle)                   15 
   ๒.๓ เวลาในการรับสัญญาณดาวเทียม 
            ระยะเส้นฐานไม่เกิน  10  กิโลเมตร                  20 นาที 

   ๒.๔ สถานีฐาน หมุดดาวเทียม Static  หรือหมุดดาวเทียม Rapid Static 

   ๒.๕ การตรวจสอบค่าพิกัดสถานีฐานกับหมุดดาวเทียมอื่น   

      ๒.๕.๑   หมุดพยานดาวเทียมของสถานีฐาน        ไม่เกิน      0.05 เมตร 

      ๒.๕.๒  หมุดดาวเทียม Static        ไม่เกิน      0.10 เมตร 

      ๒.๕.๓  หมุดดาวเทียม Rapid Static        ไม่เกิน      0.12 เมตร 

      ๒.๕.๔  หมุดดาวเทียม RTK        ไม่เกิน      0.15 เมตร 
๓. การค านวณ   
  ๓.๑ วิธีการค านวณค่าพิกัด  ใช้แบบ Ambiguity Fixed Solution 
  ๓.๒ ผลการค านวณเปรียบเทียบระหว่างการค านวณมุมและระยะ
จากการรับสัญญาณที่หมุดดาวเทียมกับการรังวัดมุมและระยะของ
หมุดดาวเทียมโดยตรง   

      ๓.๒.๑ ความคลาดเคลื่อนของระยะ        ไม่เกิน      1 : 5,000 

      ๓.๒.๒ ความคลาดเคลื่อนของมุม        ไม่เกิน      30 

 

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ (ต่อ) 
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๓. การรับสัญญาณดาวเทียมแบบจลน์ได้ค่าพิกัดทันที ณ เวลาท าการรังวัด (Real Time Kinematics, RTK) 
      มี ๒ แบบ คือ  
      ๓.๑   แบบสถานีโครงข่าย (Network Base Station)   
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๑.คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๑.๑ ความถี่และจ านวนช่องของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมต้ังแต่  2 ความถี่ขึ้นไป 

  และไม่น้อยกว่า 12 ช่องรับสัญญาณ 

   ๑.๒ ความคลาดเคลื่อนของการรังวัด ไม่เกิน      (10 mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐาน) 

   ๑.๓ การรับข้อมูล ให้รับข้อมูลทั้งที่เป็นแบบรหัสและคลื่นส่ง 

           (Code and Carrier Phase Observation) 

   ๑.๔ อัตราการรับและบันทึกข้อมูลดาวเทียม   1 วินาทีต่อครั้ง  และไม่น้อยกว่า  180 epoch 

๒. วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๒.๑ จ านวนดาวเทียมที่รับสัญญาณ                 5 ดวง 

   ๒.๒ มุมกั้นท้องฟ้า (Mask Angle)                 15 
๓. การค านวณ 
   ๓.๑ วิธีการค านวณค่าพิกัด  ใช้แบบ Ambiguity Fixed Solution 
 
  

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ  (ต่อ) 
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       ๓.๒   แบบสถานีฐานเดี่ยว (Single base Station)     
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๑.คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม   

   ๑.๑ ความถี่และจ านวนช่องของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมต้ังแต่  2 ความถี่ขึ้นไป 

  และไม่น้อยกว่า 12 ช่องรับสัญญาณ 

   ๑.๒ ความคลาดเคลื่อนของการรังวัด ไม่เกิน      (10 mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐาน) 

   ๑.๓ การรับข้อมูล ให้รับข้อมูลทั้งที่เป็นแบบรหัสและคลื่นส่ง 

           (Code and Carrier Phase Observation) 

   ๑.๔ อัตราการรับและบันทึกข้อมูลดาวเทียม 1 วินาทีต่อครั้ง  และไม่น้อยกว่า 180 epoch 

๒. วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๒.๑ จ านวนดาวเทียมที่รับสัญญาณ                     5 ดวง 

   ๒.๒ มุมกั้นท้องฟ้า (Mask Angle)                    15 องศา 

   ๒.๓ สถานีฐาน หมุดดาวเทียม Static หรือหมุดดาวเทียม Rapid Static 

   ๒.๔ การตรวจสอบค่าพิกัดสถานีฐานกับหมุดดาวเทียมอื่น   

      ๒.๔.๑   หมุดพยานดาวเทียมของสถานีฐาน         ไม่เกิน      0.05 เมตร 

      ๒.๔.๒  หมุดดาวเทียม Static        ไม่เกิน      0.10 เมตร 

      ๒.๔.๓  หมุดดาวเทียม Rapid Static        ไม่เกิน      0.12 เมตร 

      ๒.๔.๔  หมุดดาวเทียม RTK        ไม่เกิน      0.15 เมตร 
๓. การค านวณ 
   ๓.๑ วิธีการค านวณค่าพิกัด  ใช้แบบ Ambiguity Fixed Solution 
  ๓.๒ ผลการค านวณเปรียบเทียบระหว่างการค านวณมุมและระยะ
จากการรับสัญญาณที่หมุดดาวเทียมกับการรังวัดมุมและระยะของ
หมุดดาวเทียมโดยตรง   

      ๓.๒.๑ ความคลาดเคลื่อนของระยะ        ไม่เกิน      1 : 5,000 

      ๓.๒.๒ ความคลาดเคลือ่นของมุม        ไม่เกิน      30 

  

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาคา่ภาคของทิศ (ต่อ) 
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๔. การรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ 
 

รายละเอียด หลักเกณฑ์ 

๑.คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๑.๑ ความถี่และจ านวนช่องของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมต้ังแต่ 2 ความถี่ขึ้นไป 

  และไม่น้อยกว่า 12 ช่องรับสัญญาณ 

   ๑.๒ ความคลาดเคลื่อนของการรังวัด ไม่เกิน      (5 mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐาน) 

   ๑.๓ การรับข้อมูล ให้รับข้อมูลทั้งที่เป็นแบบรหัสและคลื่นส่ง 

           (Code and Carrier Phase Observation) 

   ๑.๔ อัตราการรับและบันทึกข้อมูลดาวเทียม        ≤   15 วินาทีต่อครั้ง 

๒. วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม    

   ๒.๑ จ านวนดาวเทียมที่รับสัญญาณ              5 ดวง 

   ๒.๒ มุมกั้นท้องฟ้า (Mask Angle)             15 

   ๒.๓ ระยะเวลาในการรับสัญญาณดาวเทียม รับสัญญาณดาวเทียม 2 ช่วงเวลา ต่างเครื่องรับสัญญาณ 

 

แต่ละช่วงเวลาห่างกันไม่น้อยกว่า 1 ช่ัวโมง 
ให้รับสัญญาณในแต่ละช่วงเวลาไม่น้อยกว่า 40 นาท ี  

    ๒.๔ ความแม่นย าของรูปทรงเรขาคณิตดาวเทียม         GDOP   ≤ 8 

             (Geometric Dilution of  Precision, GDOP)  (โดยต้องค านวณ GDOP ล่วงหน้า) 
๓. การค านวณ 
   ๓.๑ การค านวณเส้นฐาน เป็นแบบ  Iono free fixed 

   ๓.๒ ค่าเบี่ยงเบนมาตรฐานของการค านวณเส้นฐาน   ไม่เกิน       0.03 เมตร 
   ๓.๓ ค่าความแตกต่างของภาคของทิศ 
           จากผลการรับสัญญาณดาวเทียม  2 ช่วงเวลา   ไม่เกิน       20 

 
  

ภาคผนวก ง. 
คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม วิธีการรับสัญญาณดาวเทียม การค านวณ  

และการรับสัญญาณดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าภาคของทิศ (ต่อ) 
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          แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม เป็นแบบพิมพข์นาดมาตรฐาน A4 
ให้ใช้แบบพิมพ์ดังต่อไปนี ้
 

๑.  แบบพิมพ์และรายงานที่จัดท าในภาคสนาม  
     ๑.๑ ใบสรุปหน้าหมุดดาวเทียม (ร.ว. ๗๕) เพื่อใชแ้สดงต าแหน่งของหมุดดาวเทียม Static และหมุด 
             พยานดาวเทียม รวมทั้งแสดงมุมและระยะที่ได้จากการรังวัด 
 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี้  

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม 

 

(ร.ว. ๗๕) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

(ร.ว. ๗๕) 
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     ๑.๒ แผนที่สังเขปหมุดดาวเทียม (ร.ว. ๗๖) เพื่อใชแ้สดงแผนที่สังเขปท่ีตั้งหมุดดาวเทียม Static           
หมุดดาวเทียม RTK และหมุดดาวเทียม Rapid Static  
 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้ 

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

(ร.ว. ๗๖) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

(ร.ว. ๗๖) 
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     ๑.๓ รายการรังวัดหมุดดาวเทียม (ร.ว. ๗๗) เพื่อใชแ้สดงการเขียนรายละเอียดโยงยึดของหมุดดาวเทียม
Static หมุดดาวเทียม RTK และหมุดดาวเทียม Rapid Static  
 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้ 

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๗) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๗) 
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    ๑.๔ รายการรังวัดมุมและระยะ (ร.ว. ๓๑ ค) เพื่อใชแ้สดงรายการรังวัดมุมและระยะของหมุดดาวเทียม 

    ๑.๕ รายงานการรับสัญญาณดาวเทียม (ร.ว. ๗๘) เพื่อใชแ้สดงรายงานการรับสัญญาณดาวเทียม 

SESS/DATE DATA GPS1 GPS2 GPS3 GPS4

File Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Session : Point Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Start Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

_ _ _ _ _ _ _ _ End Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

GPS Type : * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica

Date : * Sokkia * Sokkia * Sokkia * Sokkia

Height Method : * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan

_ _ _ _ _ _ _ _ * True Vertical * True Vertical * True Vertical * True Vertical

Height : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

Offset : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

File Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Session : Point Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Start Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

_ _ _ _ _ _ _ _ End Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

GPS Type : * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica

Date : * Sokkia * Sokkia * Sokkia * Sokkia

Height Method : * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan

_ _ _ _ _ _ _ _ * True Vertical * True Vertical * True Vertical * True Vertical

Height : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

Offset : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

File Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Session : Point Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Start Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

_ _ _ _ _ _ _ _ End Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

GPS Type : * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica

Date : * Sokkia * Sokkia * Sokkia * Sokkia

Height Method : * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan

_ _ _ _ _ _ _ _ * True Vertical * True Vertical * True Vertical * True Vertical

Height : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

Offset : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

File Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Session : Point Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Start Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

_ _ _ _ _ _ _ _ End Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

GPS Type : * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica

Date : * Sokkia * Sokkia * Sokkia * Sokkia

Height Method : * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan

_ _ _ _ _ _ _ _ * True Vertical * True Vertical * True Vertical * True Vertical

Height : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

Offset : _ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter_ _ _ _ _ . _ _ _ _ _ Meter

File Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Session : Point Name : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Start Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

_ _ _ _ _ _ _ _ End Time : _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

GPS Type : * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica * Trimble    * Leica

Date : * Sokkia * Sokkia * Sokkia * Sokkia

Height Method : * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan * G.Plan     * No G.Plan

_ _ _ _ _ _ _ _ * True Vertical * True Vertical * True Vertical * True Vertical

                         รายงานการรบัสัญญาณดาวเทยีม………..                                                                         (ร.ว. ๗๘)
GPS survey Project : …………………………………….  จงัหวัด..................................โครงการ.........................
ผู้รงัวัด.....................................................................................................................................

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 
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       ๑.๖  ข้อมูลการค านวณอาซิมุทจากดาว (ร.ว. ๗๙) เพื่อแสดงข้อมูลดาวจากปฏิทินดาว (Star almanac)   
               ในการค านวณค่าภาคของทิศจากการรังวัดอาซิมุททางดาราศาสตรโ์ดยวิธีการรังวัดมุมชั่วโมงดาว 
 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๙) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๙) 
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      ๑.๗ รายการรังวัดอาซิมุทจากดาว (ร.ว. ๗๙ ก) เพื่อแสดงรายการรังวัดมุม และเวลาดาว ส าหรับ 
              การรังวดัอาซิมุททางดาราศาสตร์โดยวิธีการรังวัดมุมชั่วโมงดาวเพื่อใชใ้นการค านวณค่าภาคของทิศ 
 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๙ก) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๙ก) 
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๒.  แบบพิมพ์และรายงานที่จัดท าขึ้นภายหลังการปฏิบัติงานภาคสนาม 
      ๒.๑ ใบสรุปหมุดดาวเทียม (ร.ว. ๗๕ ก) เพื่อใชแ้สดงรายละเอียด ค่าพิกัด มุม ระยะ ค่าภาคของทิศ     
              ค่าตัวคูณมาตราส่วน (K) และค่าความสูง (H) ที่ค านวณได้จากการรับสัญญาณจากดาวเทียม  
              ของหมุดดาวเทียม Rapid Static และหมุดดาวเทียม RTK   
 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 
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      ๒.๒ รายละเอียดหมุดดาวเทียม กรมท่ีดิน (ร.ว. ๗๖ ก) ใชเ้ขียนแผนที่สังเขปท่ีตัง้หมุดดาวเทียม    
              รายละเอียดโยงยึดหมุดดาวเทียม ภาพถ่ายแสดงหมุดดาวเทียม และค่าพิกัดของหมุดดาวเทียม Static 

ช่ือหมุด…………………………แผนที่ภูมิประเทศ มาตราส่วน 1 : 50,000  ล าดับชุด  L7017   หมายเลขแผ่น…………………

บ้าน……………………………………….ต าบล……………………………อ าเภอ…………………………….จงัหวัด…………………………………
ความสูงจากระดับ
น ้าทะเลปานกลาง

LAT…………………………………………………………………………………………………………………………N. N………………………………………………………………..ม. LAT…………………………………………….N.
LONG……………………………………………………………..E. E………………………………………………………………ม. LONG………………………………………..E.
อาซิมุท  รังวัดจากหมุด………………………………………………………….ไปยังหมุด……………………………………………………….ค่าอาซิมุท…………………………………………………….

ผู้สร้างหมุด...............................................  วันที่..............................  ผู้ตรวจ................................................. วันที.่........................
ส านักเทคโนโลยีท าแผนที่    กรมที่ดิน

รายละเอียด  หมุดดาวเทียม   กรมทีดิ่น                                                   (ร.ว. ๗๖ก)

ค่าพิกัดบนพื นหลักฐาน INDIAN 1975 ค่าพิกัดบนพื นหลักฐาน WGS 1984
ค่าพิกัดภูมิศาสตร์ ค่าพิกัดฉาก UTM  โซน…… ค่าพิกัดภูมิศาสตร์

สรุปรายละเอียด มุม-ระยะ

แผนที่แสดงที่ตั งหมุด ภาพถ่ายแสดงหมุด

แผนที่รายละเอียดหมุด รายละเอียดทางเข้าหมุด

………………..ม.

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 
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      ๒.๓ ค่าพิกัดหมุดดาวเทียม (ร.ว. ๗๗ ก) ใช้แสดงรายละเอียดค่าพิกัดหมุดดาวเทียมเพื่อส่งประกาศ 
              ใช้ราชการ 

 
แบบพิมพ์นี้ ใช้พิมพ์จากเครื่องคอมพิวเตอร์  
 
 
 

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 



   43 

 
 
 
 
      ๒.๗ ผลการรังวัด AZIMUTH ด้วยการรับสัญญาณดาวเทียม GPS (ร.ว. ๗๘ ก) ใช้แสดงค่าภาคของทิศ 
              ที่ได้จากการค านวณด้วยค่าพิกัดจากการรับสัญญาณดาวเทียม 

 
การเขียนแบบพิมพ์เป็นดังตัวอย่างต่อไปนี ้   

ผลการรงัวัด AZIMUTH ด้วยการรบัสัญญาณจากดาวเทยีม GPS

รังวัดจากหมดุ ไปหมดุ จังหวัด 

คา่พิกดั   N คา่พิกดั   N

               E E

ระยะแผนท่ี ม. โซน  

Grid Azimuth

ช่ือหมดุ มมุรังวัด Grid  Azimuth

N

  

 

 

 

(______________________) (______________________) (______________________)

ผู้รับสญัญาณ    ผู้ก ากบัการรังวัด

วันท่ี_________________ วันท่ี_________________ วันท่ี_________________

ผู้ค านวณ

ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๘ก) 
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ภาคผนวก จ. 
แบบพิมพส์ าหรับการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม (ต่อ) 

 

(ร.ว. ๗๘ก) 


